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I. Concepção da PCB para o microprocessador escolhido com comunicação 
CAN o AT90CAN64; 

II. Familiarização com API e IDE dos WaspMotes, particularmente do 
ambiente XBee; 

III. Inicio da programação da rede wireless nos WaspMotes (configuração dos 
módulos wireless e escrita do programa master-slave); 

IV. Pesquisa e estudo de software para desenvolvimento do HMI do sistema 
SCADA; 

V. Inicio do estudo do modo de configuração da rede CAN no AT90CAN64. 


